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La serie CSD de autoelevadores
eléctricos cuatri direccionales tiene
multiples funciones. Se puede
mover hacia delante, hacia atras y
lateralmente en ambas direcciones.
En comparacién con un autoeleva-
dor standard, la caracteristica mas
distintiva de los CSD radica en su
excelente flexibilidad, lo cual los
hace ideales para transportar y
elevar cargas largas, como ser
tubos, varillas, listones, etc.

q3

Conforms to EN iS03691-1:2012
EN1175-1:1998/A1:2012
EN16307-1:2013

Based on directive 2006/42/EC

CSD 05-16-20

Autoelevador Eléctrico Cuatri Direccional

Caracteristicas Principales

 Laserie CSD adopta la mas avanzada tecnologia
de corriente alterna (CA) de frecuencia variable
en su sistema de control.

« El motor de traccién, de corriente alterna ofrece
al equipo un desempeno mas estable permi-
tiendo una alta eficiencia, bajo consumo de
energia y bajo mantenimiento.

» Adopta motores duales y doble sistema de giro.

* El operador puede seleccionar libremente las
funciones apropiadas de acuerdo con el
ambiente de trabajo y la operacion.

« La funcién que hace rotar al equipo del despla-
zamiento frontal al lateral es monitoreada por
un programa especifico del sistema de control
eléctrico.

o Los CSD poseen display multifuncion que
permite visualizar las indicaciones mas impor-
tantes como ser la carga de la bateria, tiempo de
ejecucion y auto-diagnéstico de fallas y alarmas.

e De esta forma el operador puede conocer las
condiciones de operacién del equipo en cual-

[
quier momento, permitiendo un mantenimien- MBUII

mas rapi mas facil.
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Caracteristicas Técnicas

Modelo CSD 05 CSD 16 CSD 20 5
Tipo de traccion Eléctrico Eéctrico Héctrico §,
Operador sentado sentado sentado %
Capacidad de carga / carga nominal Q (kg) 500 1800 2000 2
Distancia al centro de carga ¢ (mm) 200 500 500 2
Distancia de carga X (mm) 358 358 358 x|
Distancia entre ejes y (mm) 735 1300 1300 g
Dimensiones ruedas, delanteras 9250 9406x152 9406x152 8
Dimesiones ruedas traseras 9250 ©380x114 ©380x147 %
Pisada delantera b10 (mm) 1010 1133 1133 &
Inclinacién del mastil hacia delante / atras ° 3/5 3/5 3/5 g
Altura del mastil h1 (mm) 2090 2090 2090 g
Elevacion libre h2 (mm) = = = ,@
Altura de elevacién de carga h3 (mm) 3000 3000/3500/4000/4500/5000/6200 [ 3000/3500/4000/4500/5000/6200 %
Altura maxima del mastil h4 (mm) 3800 3800/4300/4800/5300/5800/7000 [ 3800/4300/4800/5300/5800/7000 3
Longitud total L1 (mm) 1630 2890 2940 g
Ancho total b1 (mm) 1400 1622 1622 é
Dimensiones de las horquillas e/all(mm) 100/400 35/120/1070 40/120/1070 g
Ancho de carro porta horquillas b3(mm) 1360 1560 1560 £
Radio de giro Wa (mm) 900 1500 1540 %
Velocidad de desplazamiento, con / sin carga kmh 5.5 10 10 g
Velocidad de elevacion, con / sin carga m/s 210 240 200 5
Max.pendiente, con / sin carga % 10 10 10 3
Tension de bateria, capacidad nominal K5 V /Ah 24/320 48/490 48/490 “z
Peso de la bateria kg 400 900 900 -
Nivel sonoro al oido del conductor 12053 acc.to DIN |dB (A) <63 <63 <63
Peso en funcionamiento (con bateria) kg 1500 3650 4300
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Oficinas Comerciales:
Gral. Pacheco 966 (B1611BUN) Don Torcuato,
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